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Cet ouvrage rappelle les notions
fondamentales ainsi que les points
incontournables en mathématiques.

Il rassemble les réponses aux questions que
se posent le plus souvent les éleves.

Il s’adresse aux étudiants inscrits en
premiére et deuxieme années de licence

a dominante économique ou tout autre
licence contenant un enseignement de
mathématiques. Certains chapitres peuvent
étre trés utiles pour des disciplines comme
les sciences physiques ot le calcul intégral
est tres sollicité, ou bien comme 'économie
ou I’'on emploie P'optimisation pour le calcul
de minima ou de maxima.

Vous y trouverez de nombreux conseils

de méthodologie (comment présenter une
copie, comment apprendre et réviser son
cours, comment faire pour progresser, etc.),
Ies énoncés des définitions et théorémes,
les démonstrations a connaitre, des
exemples, ainsi que de nombreux exercices
corriges.

Virginie Speller est titulaire d’une
maitrise MASS (Matheématiques Appliquées
aux Sciences Sociales) et d’un DESS

de Mathématiques de la Décision. Elle

a enseigné les mathématiques et les
statistiques a I'université Paris Dauphine
durant cing années, avant de donner des
cours de statistiques au CELSA.
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Réussir son avenir




