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Lo théorie des probobilités concerne lo modélisotion du hosord et le cqlcul des

probobilités, son évoluotion. Lo stotistique fournit des outils pour lo coroctériso-

tion du hosord à oortir de son observqtion et constitue un outil incontournoble
d'oide ô lo décision.

Ce livre présente lo théorie des probobilités ei de lo stotistique générolement

enseignêe oux ingênieurs. Tout en consocront plus d'espoce oux probobilités, il

contient tous les suiets essentiels de lo stotistique. ll comporte trois porties :

. lo première est une introduction ô lo théorie des probobilitês,

. lo deuxième portie est consocrée ô l'étude des processus de Morkov à temps

discret et continu et oux systèmes de files d'ottente,

. lo troisième portie oborde des suiets d'usoge couront de lo stotistique

inférentielle : l'estimotion, lo théorie des tests et lo régression linéoire.

L'occent est mis sur les opplicotions des résultots théoriques. Des exercices

corrigés extroits de divers chomps d'opplicotion et des progrommes de simulotion

occompognent choque chopitre de l'ouvroge. Les olgorithmes de simulotion

sont troduits en longoge MATIAB en vertu de lo simplicité de lo syntoxe de ce

dernier et de son occessibilité à bon nombre de scientifiques. Les fonctions
prédéfinies dons les boîtes ô outils occompognont le logiciel MATIAB ne sont

pos systémotiquement utilisées ofin de permettre ou lecteur de troduire les pro-
grommes proposés dons n'imporle quel outre longoge.

Ce monuel s'odresse principolement oux étudionts en gênie et en sciences

oppliquées. ll intéresse égolement les enseignonts, les chercheurs, les ingénieurs
(génie logiciel, télécommunicotion, mointenonce, finonce) et constitue un sup-
port de cours dons les écoles d'inqénieurs et les universités.

Abdefhomid Zciîdi, ingénietLr diplômé de lEcole Nationalc SupMntre d'Infor-
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